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产品概述
1

QRLC1 智能串电阻控制器是专为中小吨位起重机设计的智能化转子串电阻调速控制装置。

QRLC1 采用嵌入式微处理器为核心，集成了串电阻调速系统的所有逻辑功能，能和 JSR 系列电机无触点控制器组成智能无触点串电阻调速控制系统，可实

现 QR2S、QRZ、QR3Y 等传统串电阻调速控制功能，同时最大程度简化电气控制线路，并可与上位机通讯，实现安全监控数据的打包传输。

● QR2S 控制模式的起升机构，

● PQR6、QRZ 系列控制模式的抓斗机构

● PQR1、PQR3、QR1Y、QR3Y、QR4Y、QR5Y 控制模式的平移机构。

● 根据用户要求定制。

QRLC1 控制器用于起重机的以下机构的启动、调速和制动控制：

● 无需 PLC，省却了大量的时间继电器和中间继电器，简化线路，减少故障点，提高系统的可靠性。

● 根据转子频率切换相应转子电阻，启制动快速，转子电阻切除时电流冲击小。

● 实时电流反馈，提供过载保护。

● 智能中文界面，实时监测电机速度，电流等运行数据。



TECHNICAL INDICATORS

SPECIFICATIONS

技术指标

型号规格

● 控制电源电压：AC220V   50Hz

● 控制电压允许波动范围：   -20% ～ +15%。

● 电流误差：≤ ±5%

● 环境温度：-25℃～ +60℃

● 耐振强度：5 ～ 13Hz，振幅 1.5mm，13 ～ 150Hz，  加速度 1G

● 防护等级： IP20

● 主要保护功能：

    1. 电源故障保护 ;

    2. 电流故障保护 ;

    3. 转子反馈保护 ;

    4. 外部信号异常保护（主令不在零位保护、限位保护、  制动回路故障、接触器故障） 。

通信功能：空表示支持简单 RS485 通信协议；

                  DP 表示支持 Profibus DP 通信协议；

                  EN 表示支持 TCP/IP 通信协议。

功能类别：S 表示升降；Y 表示平移

设计序号产品代号：智能串电阻控制器

QRLC 11 -

1-5
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高可靠设计 优越的控制性能 友好的人机界面 便捷的安装维护

● 先建立力矩再打开制动器，确

保安全启动。

● 具有软零位保护功能。

● 多重冗余措施确保安全制动。

● 换向接触器动作监测。

● 制动回路故障检测，并保护。

● 转子开路故障检测。

● 多种故障自诊断和保护功能。

● 采用工业级电子元件，适应

     60℃环境温度连续工作。

● 电路部件经防潮防腐蚀处理，

适应恶劣的工作环境。

● 转子频率反馈，实现速度监控。

● 可选择时间切除和频率切除，切

换电流小，不烧电机。

● 支持转子电阻切除状态反馈，以

确保可靠切除。

● 具有电机定转子电流及定子电

压检测功能。

● 支持多种主令类型，多种串电阻

控制模式。

● 各种系统保护信号直接输入控

制器，省却过渡中继，直接保护。

● 支 持 RS485、Profibus DP、

TCP/IP 协议。

● 支持远程参数读写，命令字控制。

● 支持符合 GB/T 28264 国标的安

全监控点传输。

● 全中文人机界面，操作直观简单；

● 显示电机电流，速度等实时数据

及运行状态；

● 一键式参数备份，轻松应对不同

的使用工况；

● LED 指示输入，输出信号，工作

状态一目了然；

● 自动存储 128 条故障记录

● 现场安装方便快捷。

● 接口可拔插设计，维护更换方

便

● 参数经专门优化，现场调试简

单。

PERFORMANCE CHARACTERISTICS
性能特点

1-4PRODUCT
OVERVIEW
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QRLC1 系列智能串电阻控制器



输入端口 1~35

输入端口 51~92 按键区

2-1 PRODUCT
STRUCTURE STRUCTURAL FEATURES
结构特征
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QRLC1 系列智能串电阻控制器

三相电压
检测

三相电流
检测

转子
反馈

TCP/IP 液晶显示屏RS485、
Profibus-DP

输入端口指示灯输出端口指示灯

序号 名称 序号 名称 序号 名称 序号 名称 序号 名称 序号 名称

1 电源 13 主令 9 24 52 零压保护 70 转子 K44 88 2# 转子 K43

3 主令零位 14 主令 10 25 正向接触器 54 正向接触器 72 转子 K45 90 2# 转子 K44

4 主令 2 15 主断路器 26 反向接触器 56 反向接触器 74 92 2# 转子 K45

5 主令 3 16 制动断路器 31 外部故障 58 制动接触器 76

6 主令 4 18 超载保护 32 制动接触器 60 冗余制动输出 78 2# 正向接触器

8 主令 5 19 转子接触器 33 62 转子 K40 80 2# 反向接触器

9 主令 6 20 正向限位 34 2# 正向接触器 64 转子 K41 82 2# 转子 K40

10 主令 7 21 反向限位 35 2# 反向接触器 66 转子 K42 84 2# 转子 K41

11 主令 8 23 68 转子 K43 86 2# 转子 K42

端口功能说明表

05www.eectrl.com

面板操作

按

按                     移动光标        按        进入下级菜单

主令返回零位，警告自动解除

按       

保
存
，
并
逐
级
返
回
零
位
界
面

菜单设置状态，主令给定无效

运行时按        无效

初始化界面

主令给定
持续 2 秒

按                      移动光标          按         进入下级菜单

按                     移动光标     按         健保存

按                      移动光标         按         进入下级菜单

按                               调整参数

按                      移动光标

按                      调整数字

按                      翻页查看

按        健保存

/ PANEL OPERATION

零位
速度:000%

上升1档
速度:009%

→参数管理
  系统时间
  故障查询
  本机资料

型号：QR1-S
CT比值:0025:0.1
控制版本:SK1.00
显示版本:SX1.00R

 
    请返回零位
    再设置菜单

 
    菜单设置中
    请返回零位

→用户参数
  备份参数
  还原参数

  电压显示
  电阻控制方式
→加速动作时间
  切除延时 K40

备份参数
  √ --/--/--
    --/--/--
    --/--/--

还原参数
  √ --/--/--
    --/--/--
    --/--/--

恢复出厂值
    √确认

加速动作时间
       100ms  
         ▲

输入密码
  ******

2020年01月01日
     ▲

09:40

Iu    Iv    Iw Iu    Iv    Iw
0000  0000  0000 0084  0085  0082

T 9:40 T 9:40

零位
速度 :000%
Iu    Iv    Iw
0000  0000  0000

T 9:40

2020年01月01日
02:21         001
电源缺相
       S1



SELECTION
QRLC1 选型

3-1 PRODUCT 
SELECTION

QRLC1 控制器不与主回路直接连接，因此其无需选型，只需根据机构类型设置“控制方式”即可。

如果使能了电流检测功能，还需要根据电机的额定电流（或者额定负载电流）选择合适的电流互感器。                    

QRLC1 控制器使用二次电流为 0.1A 的电流互感器（与 QY 系列起重机调压调速控制器相同），电流互感器列表如下：

CT 比值 满载电流缺省值（A） CT 比值 满载电流缺省值（A）

12:0.1 12 125:0.1 125

25:0.1 25 170:0.1 170

50:0.1 50 200:0.1 200

80:0.1 80 300:0.1 300

订货时，根据型号规格选型。如起升机构：电机定子电流 70A，可取 80A 一档，可选型号为 QRLC1-S，并要选配三个 CT 比值为 80:0.1 的电流互感器。

订购备件时，不仅要提供产品的型号规格，还要提产品编号。产品的型号规格和产品编号都可以在贴在产品外壳的标签上找到。

06 www.eectrl.com

QRLC1 系列智能串电阻控制器

OVERALL DIMENSIONS
外形尺寸

4-1 PRODUCT 
SIZE

单位：mm

317.9

5.5

350 140

168

11
0.

5

158.9

15
5
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APPLICATION DIAGRAM
应用框图
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QR2S起升控制电气原理图-1 QR2S起升控制电气原理图-2

QRLC1 系列智能串电阻控制器
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QRLC1 系列智能串电阻控制器
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QR3Y平移控制电气原理图-1 QR3Y平移控制电气原理图-2

QRLC1 系列智能串电阻控制器
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QRLC1 系列智能串电阻控制器
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QRLC1 系列智能串电阻控制器
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